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1 BestimmungsgemadBer Gebrauch

Bitte lesen Sie vor Inbetriebnahme des
Tisches alle im Folgenden aufgefihrten
Informationen aufmerksam durch.

Aufbau und Bedienung des Tisches mlssen
gemdnB dieser Bedienungsanleitung erfolgen.
Alle Sicherheits- und Warnhinweise sind
konsequent zu berlcksichtigen.

Beachten Sie auBerdem die
allgemeinglltigen und regionalen Vorschriften
und Regelungen zur Unfallverhitung und zum
Umweltschutz.

VitalForm Arbeitstische sind nur fir den
Blrobereich in geschlossenen Réumen
zugelassen und durfen nicht im Werkstatt-
und Lagerbereich (z. B. als Hebevorrichtung)
eingesetzt werden. Sie sind nicht flr den
Einsatz in Feuchtrdumen geeignet.

Verwenden Sie den Tisch nur wie in

dieser Bedienungsanleitung beschrieben.
Jede andere Verwendung gilt als nicht
bestimmungsgeman und kann zu Sach-
oder Personenschdaden fuhren, fur die der
Hersteller keine Haftung Ubernimmt.

Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung in
der Ndhe des Tisches auf und geben Sie diese
gof. an den Nachbesitzer weiter.

2 Produktbeschreibung

VitalForm ist ein elektromotorisch
hohenverstellbarer Arbeitstisch mit
C-FuB-Gestell.

Die Gestellkonstruktion besteht aus zwei
Rahmentraversen mit Stlutzkonsolen und
den beiden FuBelementen.

Die FuBelemente setzen sich aus den
Teleskophubsdulen und den Auslegerkufen
zusammen.

Die Hubsdulen werden an den U-Profilen
mit den Rahmentraversen verschraubt.
Die Rahmenkonstruktion ist fest mit der
Tischplatte verschraubt.

Die elektromotorische Héhenverstellung
erfolgt im Hohenverstellbereich von
640 — 1300 mm (Doppelteleskopsdulen).




Jede Hubsdule verfugt Uber einen eigenen
Antriebsmotor, der an den Hubsdulen
angeflanscht ist. Durch Lésen einer
Schraubverbindung lassen sich die Sdulen
nach innen einklappen. So kénnen die Tische
ab einer Breite von 1600 mm platzsparend
eingelagert werden. Die Motoren werden
elektronisch synchronisiert. Bei Uberlastung
oder Dauerbetrieb erfolgt aus Sicherheits-
grinden eine Abschaltung fur 18 Minuten.

Die Steuerung des Tisches ist standardmdaBig
mit einer SCC Kollissionserkennungs-Soft-

ware (Saftey Collission Control) fur den
Systemschutz ausgestattet.

Kufe mit
Stellgleitern™~

Tischplatte

Handschalter

Kabelwanne

FUr eine sensiblere Reaktion kann der Tisch
optional mit einem nachristbaren externen
Sensor ausgestattet werden.

Bei Aufstellung mehrerer Tische in Block oder
Reihe gewdhrleisten Abstandshalter den
notwendigen Sicherheitsabstand zur Vermei-
dung von Quetsch- oder Scherstellen.

Die Elektrifizierung erfolgt Uber eine horizon-
tale und vertikale Kabelfihrung.

Zum Zubehor gehort ein umfangreiches
Sortiment an Anbau- und Organisations-
elementen.

Teleskophubsdule

Motorsteuerung

Ldangstraversen



3 Transport/Aufbau

Zum Tragen darf der Tisch nur am
Untergestell und nicht an der Tischplatte
angehoben werden. Ziehen bzw. schieben
Sie den Tisch nicht Uber den FuBboden; es
besteht die Gefahr von Beschdadigungen.

Der Tisch ist waagerecht zu transportieren.
Muss er wegen enger Durchgdnge gekippt
werden, so ist dies nur Uber die Ladngs-
richtung zuldssig. In dieser Lage darf der
Tisch nicht abgesetzt werden.

Der Tisch darf auf keinen Fall unkontrolliert
abgesetzt oder gar fallen gelassen
werden. Schon eine geringe Fallhéhe hat
Beschdadigungen am Antrieb und an den
FUhrungen der Sdule zur Folge.

Die Aufstellung und Installation darf nur von
autorisiertem Fachpersonal vorgenommen
werden. Der Tisch muss auf festem, ebenem
Untergrund aufgebaut und mit einer
Wasserwaage ausgerichtet werden. Um
leichte Unebenheiten auszugleichen, drehen
Sie die Stellgleiter auf die benodtigte Hohe.
Achten Sie darauf, dass zu Gebdude- oder
Mobelteilen ein Abstand von mindestens 25
mm eingehalten wird.

Der Tisch darf nur an die auf der
Kompaktsteuerung angegebene
Netzspannung angeschlossen werden.
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Tel.: 06631/ 186- 0

www.ceka.de
info@ceka.de

EU- Konformitatserklarung

Hiermit erkldren wir, dass das nachstehende Gerét in der von uns in Verkehr
gebrachten Ausfiihrung den Anforderungen der unten aufgefiihrten Richtlinien und
Normen entspricht. Bei einer nicht mit uns abgestimmten Anderung oder
unsachgemaBem Verwendungszweck verliert diese Erklarung Ihre Gultigkeit.

- . Elektromotorisch hohenverstellbarer Arbeitstisch
R Baureihe: Vitalform

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Angewandte EG- Lo o S

Richtlinien: EU-Richtlinie dber elektromagnetische Vertraglichkeit 2014/30/EU
EU-Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

DIN EN ISO 12100
Sicherheit von Maschinen - allg. Gestaltungsleitsétze, Risikobeurteilung und
Risikominimierung

DIN EN 12100-1/2
Sicherheit von Maschinen - Grundbegriffe, 78

DIN EN 13849-1
Sicherheit von maschi icherheitsb Teilen von Steuerungen - Teil 1: allgemeine
Angewandte Anforderungen

Normen und
u‘::hniesche DINIENISO 380
Sicherheit von Maschinen - Mindestabstinde zur Vermeid des Quetschens

Spezifikationen*
DIN EN ISO 13857
Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsabstinde ga. das Erreichen von Gef&hrd.bereichen

DIN EN 527-1/2

Biiro-Ar
DIN EN 1730
Mébel, Tische - Prifverfahren zur der St; herheit, F keit und
Dauerhaltbarkeit
DGUV Grundsatz 315-410
Sicherhei a an  Biro-Arb he, Buroschranke und aufriistbare

DIN EN 55014-1/2
El gnetische Vertrag
“E5 gilt immer die jeweils und &hnliche Elektrogerste

G vsung der o/ | DIN EN 60335-1
Ausstellungstag der Erklarung | Sicherheit elektrischer Gerdite fir den Hausgebrauch und shnliche Zwecke

DIN EN 61000-3-2/3 und -6-3
El Ver (EMV)

hkeit - Anforderungen an Haushaltsgerste, Elektrowerkzeuge

DIN EN 14074
- B i - Priifverfahren fir die Bestimmung der

Uro-Ar und
Festigkeit und der Dauverhaltbarkeit beweglicher Teile

—

————
. OA = ({ Geschéftsleitung
Ausstellungsdatum




5 Technische Daten

Hub-/Senkgeschwindigkeit:
Verstellbereich:

Gestellbelastung (dynamisch)
Antriebsgerdusch:
Versorgungsspannung:
Stromverbrauch im Standby:
Stromverbrauch im Betrieb
Stromverbrauch maximal, primar
bei 2-sdauligen Tischen

bei 3-sdauligen Tischen
Schutzklasse:

Maximale Einschaltdauer:

PlattengréBen und MaBe

1000 900 800

50 mm/s

640 — 1300 mm

entspricht Typ A der DIN EN 527-1
100 kg

= 50dB

100 - 240V /50 - 60 Hz

=0,3W/h

118 W

250 W

max. 400 W

1P 20

2 min. AN/ 18 min AUS

640-1300
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Das Typenschild befindet sich auf der Benutzerseite der Gestelltraverse.

Sicherheitshinweis:
Sicherheitsabschaltung zur Vermeidung von Systemiiberlastung:

auf Pause. Danach ist der Tisch wieder betriebsbereit.

Loslassen, dann nochmals die Taste AB driicken und ca. 6

Nach 2-minttigem Dauerbetrieb schaltet die Steuerung flr ca. 18 Minuten

Bei Stromausfall oder Trennung vom Stromnetz Reset ausfiihren:
Taste AB solange gedrickt halten, bis der Tisch die unterste Hohe erreicht hat.

Elektromotorisch héhenverstellbarer Arbeitstisch

einem ,Klick-Klack“-Gerausch. Taste loslassen. Der Tisch ist nun
betriebsbereit.

Der Tisch fahrt nach unten in die Resetposition und signalisiert dies mit

VitalForm
Netzspannung 100-240 V / 50-60 Hz
Leistungsaufnahme
Tisch mit 2 Séulen max. 250 W
halten. Tisch mit 3 Saulen max. 400 W
Schutzklasse 1P 20
wieder Belastbarkeit 80 kg

(+ CEKA
CE oo

Erich-Krause-StraRe 1
D-36304 Alsfeld
E T(+49) 6631 186-0

www.ceka.de

CK 01/2026 870034




6 Bedienung

6.1 Inbetriebnahme

Zur Inbetriebnahme schlieRen Sie den Tisch
an das Stromnetz an. Das Anschlusskabel
befindet sich bei Auslieferung im Kabelkanal.

Sie beim Einsatz einer Kabel-

Uberpriife
trommel die Eignung gemdan Typenschild.
Berlcksichtigen Sie, dass sich eine
aufgerollte Kabeltrommel stérend auf die
Steuerung auswirken kann!

Initialisierung/Reset

Wenn die Verbindung zwischen den
Antrieben und der Steuerung getrennt
wurde oder wenn es zu einer Stérung am Tisch
gekommenist, muss die Steuerung des Tisches
initialisiert werden.

Zum Initialisieren fahren Sie den Tisch soweit
wie moglich nach unten. Halten Sie die
Abwdrtstaste am Handschalter solange
gedrlckt, bis der Tisch die unterste Position
erreicht hat. Lassen Sie die Taste los.

Danach dricken Sie die Abwdrtstaste
nochmals flr mindestens 6 Sekunden, bis

der Tisch die Resetposition erreicht und dies
durch einmaliges ,Klick-Klack" signalisiert
hat. Nach Loslassen der Taste fahrt die Steu-
erung die Tischplatte wieder auf die untere
Standardposition. Fahren Sie die Tischplatte
anschlieBend auf die gewlinschte Arbeits-
héhe.

6.2 Héhenverstellung

Die Verstellung des Tisches lauft nur, wah-
rend Sie die Auf- oder Ab-Taste am Bedie-
nelement gedrickt halten. Dricken Sie die
jeweilige Taste solange, bis die Tischplatte
die gewlnschte Position erreicht hat. Mit
Loslassen der Taste stoppt die Bewegung
sofort. Der Tisch stoppt selbststdandig, so-
bald die untere bzw. die obere Endposition
erreicht wird.

640 1300 mm
mm




6.3 Bedienelemente

6.3.1 Standard-Handschalter
Die Tischplatte kann mittels der Pfeiltasten
in die richtige Position gebracht werden.

6.3.2 Komfort-Handschalter mit Display
und Speicherfunktion

Display: Anzeige
der Tischhéhe

Positionstasten 1-4

Taste nach
unten

Taste unter
dem Display

Taste nach
oben

Dieser Handschalter ist zusatzlich mit einem
Display zur Anzeige der aktuellen Tischhdhe
ausgestattet. Uber das Display werden
auBerdem Daten zum Status des Tisches und
eventuelle Fehlermeldungen angezeigt.

Der Handschalter ermdglicht es, die
Speicherfunktion der Steuerung zu nutzen
und bis zu vier unterschiedliche Héhen zu
speichern.

Der Handschalter I&sst sich unter die
Tischplatte schieben.

Speichern einer Tischplattenposition
Diese Funktion speichert eine definierte
Tischplattenhdhe. Pro Positionstaste kann
eine Tischplattenhdhe gespeichert werden.

Fahren Sie die Tischplatte mit
den Pfeiltasten in die gewlnschte
m Am Display wird diese

Tischplattenposition angezeigt (z.
B.72cm).

Drlcken Sie die Taste unter dem
Display. Es erscheint E inder

Anzeige

3. Drucken Sie die Positionstaste (Tasten
1-4), auf der Sie die Position speichern
mochten. Im Display wird die gewdhlte
Position angezeigt (z. B. |24} )

Die aktuelle Héhe ist nun unter dieser Po-
sitionstaste zum Abruf bereit. Nach ca. 2
Sekunden schaltet die Anzeige um und zeigt
die gespeicherte Hohe an. Die gespeicher-
ten Positionen kdnnen nicht geldscht, aber
Uberschrieben werden.

Abrufen einer Speicherposition

Drucken Sie die Taste der gewlinschten
Position. Halten Sie die Taste, bis der Tisch
die gewlnschte Hbéhe erreicht hat und die
Fahrt beendet. Wird die Taste vorzeitig los-
gelassen, stoppt der Tisch sofort.



6.3.3 Intuitiver Handschalter

Die Bedienung erfolgt durch Driicken des
Schalters nach unten oder oben.

|

6.4 Kollisionsschutz

Ergdnzend zum Systemschutz (siehe S. 4)
kann der Tisch mit einem externen Sensor
ausgestattet werden, der noch sensibler auf
Kollisionen der Tischplatte reagiert.

Erkennt der Kollisionsschutz ein Hindernis,
stoppt die Steuerung die Fahrt und fahrt ca.
2 cmin die entgegengesetzte Richtung. Da-
mit soll eine Schragstellung bzw. Umkippen
des Tisches verhindert werden.

Der Sensor kann jederzeit dem Steuerungs-
system hinzugefligt werden.

Der Sensor wird mittels Klebestreifen unter
der Tischplatte befestigt und der RJ45-
Stecker wird mit einer der beiden Buchsen in
der Motorrsteuerung verbunden.

Das Steuerungssystem soll beim AnschlieBen
des Sensors vom Stromnetz getrennt sein,
da der Sensor eine Kalibrierung durchfuhrt,
sobald er Strom bekommt. Daflr muss der
Tisch nach dem AnschlieBen neu initialisiert
werden und darf dann fir mindestens 10
Sekunden nicht bewegt werden.




7 Gestell klappen

Die Sdulen lassen sich flr eine platzsparende
Lagerung einklappen.

Nehmen Sie den elektromotorischen Tisch
vorher vom Netz und |6sen Sie die Stecker
der Motorkabel von den Antrieben.

Losen Sie die Schrauben der Schraubpo-
sition 1 (Zylinderschrauben Mé) mit einem
Inbus-schlissel. Uber die Drehachse der vor-
deren Schrauben (Schraubposition 2) lassen
sich die Sdulen nach innen einklappen.
Beachten Sie, dass sich Tische erst ab einer
Breite von 1600 mm mit eingeklappten Séu-
len lagern lassen, da die Ausleger ansonsten
aneinanderstofRen.

Schraubposition 1 Schraubposition 2

Soll der Tisch wieder in Betrieb genommen
werden, missen nach dem Ausklappen der
Sdulen die Schrauben an Schraubposition

1 wieder angezogen (max. Anzugsdrehmo-
ment: 7,5 Nm) und die Motorkabel ggf. wieder
angeschlossen werden.




8 Zubehor (optional)

8.1 Kabelmanagement

Die vertikale Kabelflihrung erfolgt Uber eine
Kabelkette, die unten magnetisch an der
AuBensdule fixiert wird und oben unter die
Tischplatte geschraubt wird.

Die horizontale Kabelflihrung erfolgt unter
dem Tisch in einem Kabelkanal aus Stahl-
blech.

Der Kabelkanal wird beidseitig in Aufnahme-
blgel mit Rasthaken eingehdngt.

Die Aufnahmebulgel werden an die Tisch-
platte geschraubt.

Kabelkanal

Den Kabelkanal zum Offnen erst nach innen
drucken, Uber den Rasthaken heben

und dann nach unten aufklappen. Zum
SchlieRen wieder Uber den Rasthaken
heben.

Um die Kabel vor Quetschungen

zu schiitzen, fédeln Sie die Kabel

bitte sorgfdltig in die Kabelkette ein.
Am Ubergang in den horizontalen
Kabelkanal fixieren Sie die Kabel in der
Kabelzugentlastung.

——————— Kunststoffblgel
mit Rasthaken




8.2 PC-Halter

Optional kann ein PC-Halter auen oder
innen am Tischgestell befestigt werden. Der
mitgelieferte Spanngurt fixiert den PC und
passt sich den Ublichen Gehdusegréfen an.

Montage

FUr die Befestigung des Halters sind
beidseitig an den Enden der Rahmen-
traversen Bohrungen eingebracht. Der
PC-Halter wird mit je 3 Schrauben Mé
handfest an den beiden Traversen
verschraubt. Dabei ist auf parallelen Sitz zu
den Sdulen zu achten.

Die Filzgleiter an der AuBenfléche des Halters
schitzen bei Kontakt zu den Sdulen die
Oberflachen.

Beim Befestigen des PC’s achten Sie darauf,
dass der Spanngurt glatt auf der AuBenseite
des Haltebleches aufliegt und gentigend
straff angezogen wird.

Montage nach auBen




8.3 Abstandshalter fiir lineare Aufstellung
und Blockstellung elektromotorisch héhen-
verstellbarer Tische

=

Die Tische werden je nach Aufstellungsvari-
ante in die entsprechenden bodengebunde-
nen Abstandshalter gestellt.



8.4 Montage Beinraumblende

Bei 25 mm Plattenstdrke und fester Plat-

te kann eine Beinraumblende an die Platte
montiert werden. Die Haltewinkel der Blende
werden an der Unterseite der Tischplatte
verschraubt.

1. Zur einfacheren Handhabung drehen Sie
den Tisch méglichst um 180° auf die Platte.

2. Schrauben Sie die Rickwandhalter auf die
Beinraumblende.

3. Vermitteln Sie die Beinraumblende in der
Tischbreite und richten Sie sie parallel zur
Tischplatte aus.

4. Montieren Sie die Beinraumblende mit
8 Spanplattenschrauben an der Tischplatte.

____— Beinraum-

blende

[ Riickwandhalter

Tischplatte



8.6 Besprechungsansatz

1. Montieren Sie die Konsole an der Kufe,
indem Sie die Konsole mittig auf die Kufe
aufsetzen und anschlieBend mit der vorgese-
henen Stellschraube fixieren.

2. Schrauben Sie die StlutzfuBe an
den vorgesehenen Positionen auf die
Anbauplatte.

Konsolenauflage

Kufe

3. Verschrauben Sie die Tischplatte des
Anbauelements mit der Konsolenauflage
unter Beachtung eines Mindestabstands von
25 mm zur Platte des Tisches. Tipp: leichte
Fixierung mittels Klebepunkt an der Kufe

4, Setzen Sie das Adapterstlck ein.
5. Setzen Sie den Anbautisch samt Konsole

Uber die Kufe und fixieren Sie diese mittels
Klemmschraube.

Anbauelement

Konsole

Stutzful mit
Anschraubplatte



Klemmschraube

NeoTex-Abstandshalter




9 Stérungsbehebung — Selbsthilfe - akustische Codes

Sobald die Steuerung mit Strom versorgt wird, nutzt die Steuerung die eingebauten Relais, um

den Nutzer akustisch Uber den System-Status zu informieren. Die nachfolgende Tabelle zeigt,
wie die Anzahl der Klick-Klacks mit den Informationen zusammenhdngt.

Anzahl Wann Status-Information
der Klick-
Klacks
1 Versorgung mit Normalbetrieb: Das System arbeitet ohne Probleme.
Strom Fehlerbetrieb: Es ertdont nur ein “Klick”. Steuerung ist
nicht betriebsbereit
1 Aufwartstaste Initialisierungsfahrt ist erforderlich.
gedruckt
7 Motorkabel Warnung: Motorkabel fehlt Verbindung mit Netz oder ist
abgezogen oder im Betrieb getrennt worden. Verbinden Sie das fehlende
fehlt Motorkabel mit der Steuerung
7 Tisch fahrt schief | Die Antriebe haben nicht die gleiche Hohe.
FUhren Sie eine Initialisierungsfahrt durch.




Lasst sich ein Fehler nicht wie nachstehend beschrieben beheben, ziehen Sie den Netz-
stecker, warten einige Minuten und versuchen Sie den Tisch neu zu initialisieren!

Tritt ein Fehler auch danach noch wiederholt auf, trennen Sie den Tisch vom Netz und wenden
Sie sich an den Kundendienst.

mogliche Ursache Behebung

Tisch fahrt Keine Stromversor- Netzkabel einstecken

nicht gung ggf. Steckverbindung an Steuerung Uberprifen
Keine oder lose Ver- Steckverbindungen der Motorkabel an der Steue-
bindung zu den An- rung und an den Antrieben Uberprifen bzw. herstel-
trieben/Seitenteilen len
Keine Verbindung zum | Steckverbindung an Steuerung Uberpruifen bzw.
Handschalter herstellen
max. Hubkraft tGber- Gewicht reduzieren
schritten
max. Einschaltdauer Steuerung aktiviert sich nach ca. 3 Min. selbsttdatig
Uberschritten wieder und gibt eine Fahrtdauer von 17 Sek. frei

Achtung!

Die max. Verfahrzeit von 2 Min. steht erst nach einer
Ruhezeit von mind. 18 Min. wieder zur Verfligung.

Antrieb defekt Wenden Sie sich an den Kundendienst
Steuerung defekt Wenden Sie sich an den Kundendienst
Bedienteil defekt Bedienteil auswechseln

Tisch fahrt Steuerung erwartet siehe Kapitel Inbetriebnahme
nur langsam | neue Initialisierung

nach unten

Tisch fahrt max. Hubkraft tber- Gewicht reduzieren

nur noch schritten

langsam

Tisch fahrt Keine oder lose Ver- Steckverbindungen der Motorkabel an der Steue-
nur einseitig | bindung zu den An- rung und an den Antrieben Uberprifen bzw. herstel-
kurz und trieben/Seitenteilen len

bleibt dann

stehen

Antrieb defekt Wenden Sie sich an den Kundendienst




Visuelle Codes (bei Verwendung von Handschalter mit Display) - Fehlermeldungen

Code

Beschreibung

Behebung

Kurzschluss Motor 1

M
)
¥

Kurzschluss Motor 2

Netzstecker ziehen! Den externen Kurzschluss
beheben, die Kabel zu den Motoren auf evtl.
Beschdadigungen kontrollieren oder an der
betroffenen Buchse den korrekten Motor
einstecken. Die Steuerung wieder in Betrieb
nehmen. Ggf. Initialisierungsfahrt durchflihren.

Kabel Motor 1 abgezogen

Kabel Motor 2 abgezogen

Kabel bzw. Steckverbindung zu den Motoren
Uberprufen und Initialisierungsfahrt
durchfihren.

Keine Pulse messbar

Netzstecker ziehen! Den externen Kurzschluss
beheben, die Kabel zu den Motoren auf evtl.
Beschdadigungen kontrollieren oder an der
betroffenen Buchse den korrekten Motor
einstecken. Die Steuerung wieder in Betrieb
nehmen. Gdf. Initialisierungsfahrt durchfihren.

1

J

Uberstrom an Motor 1

Uberstrom an Motor 2

Maximale Last Uberschritten.
Die Last vom Tisch entfernen.
Gdf. Initialisierungsfahrt durchfuhren.

Motoren haben die
Synchronisation verloren

Motorpositionen zu unterschiedlich.

Last auf dem Tisch gleichmdaBiger verteilen.
Gdf. Last auf dem Tisch reduzieren.
Initialisierungsfahrt durchfihren

Steuerungen haben die
Synchronisation verloren

(Kaskadierung)

Prifen, ob das STAND.CONNECT Verbin-
dungskabel zwischen den Steuerungen richtig
gesteckt ist und in beiden Steuerungen ein
Netzkabel steckt. Initialisierungsfahrt durch-
fuhren.

Sensor-Modul Fehler

Weitere Fahrten werden ohne Kollisionsschutz
durchgefluhrt. Fahren bleibt moglich.
Sensormodul Uberpruifen.




Code

Beschreibung

Behebung

Bedienwiderspruch an zwei
untersch. Steuerungsgeraten.

Bedienung an allen verfigbaren Steuerungs-
gerdten (z. B. Handschaltern) stoppen.

Taste klemmt am
Handschalter

Taste klemmt am
Handschalter

Handschalter austauschen.

Spannung zu klein.

Spannung zu hoch.

Netzstecker ziehen!
An den Kundendienst wenden.

NichtUbereinstimmung der
Parameter
(Kaskadierung).

Die Parameter in den kaskadierten Steuerun-
gen passen nicht zueinander oder es ist die
falsche Anzahl Séulen an den Steuerungen
angeschlossen. An den Kundendienst wenden
und den Tischparametersatz Gberprifen
lassen.

Initialisierungsfahrt notwendig
oder Initialisierungsfahrt wird
durchgeflhrt

Eine Initialisierungsfahrt durchfihren

Systemschutz / Systempause
Die Einschaltdauer des
Systems wurde Uberschritten.

Warten, bis die Steuerung abgeklnhlt ist und
die Anzeige erlischt. Dann ist die Fahrt-
dauer von 17 Sekunden freigegeben. Erst
nach 18 Minuten fahrt der Tisch wieder volle 2
Minuten.

ACHTUNG! Die Berechnung der Einschalt-
dauer erfolgt auch, wenn keine Netzspannung
anliegt.

i
B ]

Kollision erkannt

Hindernis entfernen.

i

Tisch fahrt; Hohenanzeige




/\

22

Diese Bedienanleitung enthdlt Sicherheits-
hinweise, die Sie auf mégliche Gefahren
aufmerksam machen und so den sicheren
Betrieb ermdglichen. Beachten Sie diese
Sicherheitshinweise bitte unbedingt!

10 Sicherheits- und Gefahrenhinweise fiir
die Nutzung von elektromotorisch héhen-
verstellbaren Tischen

Allgemein:

Das Tischsystem VitalForm ist ein elektromo-
torisch héhenverstellbarer Blroschreibtish
der Norm Typ A. Er darf nur in einem ge-
schlossenen BUrobereich von Personen Uber
14 Jahren verwendet werden. Die Hohen-
verstellung ist nur daflr vorgesehen, die Ar-
beitsfléiche des Tisches in eine ergonomisch
gunstige Hohenlage zu bringen. Die maxima
le Last darf 75 kg nicht Uberschreiten.

VitalForm entspricht den anerkannten
Regeln der Technik und den einschldgigen
Sicherheitsbestimmungen fur Elektrogerdte.
Reparaturen an Elektrogerdten sind nur von
Fachkraften durchzufihren. Durch unsach-
gemdBe Reparaturen kénnen erhebliche
Gefahren fUr den Benutzer entstehen.

Der Hersteller haftet nicht fur eventuelle
Schéden, die durch nicht bestimmungs-
gemdBen Gebrauch, falsche Bedienung
oder unsachgemadfie Reparatur verursacht
werden. Umbauten bzw. Verdnderungen am
Tisch sind unzuléssig und fihren zum Verlust
von Garantie- und Schadensersatzanspri-
chen.

Beim Aufbau:

Zum Transport den Tisch am Gestell und
nicht an der Tischplatte anheben!

Der Tisch ist waagerecht zu transportieren.
Muss wegen enger Durchgdnge der Tisch
gekippt werden, so ist dies nur Uber die
Langsrichtung zuléssig. In dieser Lage darf
der Tisch nicht abgesetzt werden.

Achten Sie darauf, den Tisch beim Aufstellen
horizontal und vertikal auszurichten.

Zur Gewdhrleistung eines sicheren Betriebes
den Tisch nur an ein Netz mit den vorgege-
benen Daten anschlieRBen und betreiben.
Bevor Sie das Stromversorgungskabel anste-
cken, Uberprifen Sie nochmals, ob die Netz-
spannung dem Typenschild lhrer Steuerung
entspricht und ob alle Komponenten an den
richtigen Buchsen angesteckt sind!

Achten Sie darauf, dass das Stromversor-
gungskabel nicht beschdadigt ist! Das Betrei-
ben der Motorsteuerung mit einem beschd-
digten Stromversorgungskabel ist unzuléssig.
Vor dem An- und Ausstecken von Hand-
schaltern mussen Sie unbedingt das Strom-
versorgungskabel vom Netzstecker ziehen.
Vor der ersten Inbetriebnahme ist grundsdatz-
lich ein Reset (Initialisierung) durchzufuhren.
Die Inbetriebnahme, Wartung und Demonta-
ge darf nur von Fachpersonal durchgefuhrt
werden.

Beim Betrieb:

Das Hubsystem ist flr Kurzzeitbetrieb aus-
gelegt. Die maximale Betriebsdauer betragt
10 % = 6 min/Stunde. Daher schaltet nach
einer Dauerbetriebszeit von 2 Minuten die



Steuerung automatisch fir 18 Minuten ab.
Die Kollisionserkennung ist kein Personen-
schutz.

Im Fehlerfall (Motor- oder Bauteilfehler) kann
es vorkommen, dass sich die Tischplatte bei
jedem Losfahrversuch ein Stlick bewegt,
bevor die Sicherheitsabschaltung einsetzt. Be-
achten Sie dabei eine mogliche Quetschgefahr!

Bei Resetvorgdngen (Kapitel 6.1) ist der
Auffahrschutz nicht aktiv. Beachten Sie dabei
eine moégliche Quetschgefahr! Beim Verdn-
dern der Tischplattenposition besteht trotz
der Sicherheitseinrichtungen u. U. Quetsch-
gefahr. Achten Sie darauf, dass der Vorgang
der Héhenverstellung nicht durch Gegen-
stdnde (z. B. Fensterbdnke, Stuhlarmlehnen
usw.) behindert wird, dass sich keine Perso-
nen im Gefahrenbereich befinden und dass
nicht in den Gefahrenbereich gegriffen wird.
Zur Vermeidung von Quetsch- und Scher-
gefahren muss der Tisch mit seinen beweg-
lichen Teilen zu benachbarten Objekten wie
Mébeln, Gebdudeteilen etc. einen Mindest-
abstand von 25 mm aufweisen.

Bei der elektrischen und datentechnischen
Installation (Telefon, Rechner usw.) ist auf die
Vermeidung von Quetsch- und Scherstellen
fur die Leitungen zu achten! Die Leitungen
mussen frei von Stolperstellen verlegt werden.

Der Tisch ist nur fir den BlUrobereich in ge-
schlossenen R&dumen zugelassen und darf
nicht im Werkstatt- und Lagerbereich (z. B.
als Hebevorrichtung) eingesetzt werden. Der

Tisch darf nicht in explosionsfahiger Atmo-
sphdre oder feuchter Umgebung betrieben
werden. Schitzen Sie die Motorsteuerung vor
Feuchtigkeit, Tropf- und Spritzwasser!

Dieses Gerdat ist nicht daflr bestimmt, durch
Personen mit eingeschrdankten physischen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten
oder mit mangelnder Erfahrung und/oder
mangelndem Wissen benutzt zu werden,

es sei denn, sie werden durch eine fir lhre
Sicherheit zusténdige Person beaufsichtigt
oder erhielten von ihr Anweisungen, wie das
Gerdt zu benutzen ist.

Das Befdrdern von Personen ist verboten.
Der Tisch neigt bei Druck gegen die Tisch-
platte in oberen Positionen leichter zum
Kippen als in unteren.

Bei einer Stérung (z. B. wenn die Motorsteue-
rung von selbst weiterfahrt, wenn eine Bewe-
gungstaste hdngen bleibt) bitte unverzltglich
den Netzstecker ziehen und den Kunden-
dienst anfordern.

Wenn die Anschlussleitung dieses Gerdates
beschadigt wird, muss sie durch den Herstel-
ler, dessen Kundendienst oder eine éhnlich
qualifizierte Person ersetzt werden, um Ge-
féhrdungen zu vermeiden.

GemdaB BGV A3 sind elektrische Anlagen
und Betriebsmittel in Buros mindestens alle
2 Jahre auf ordnungsgemdBen Zustand zu
Uberprufen.



11 Ergonomiehinweise
(Auszige aus BGI 650, DIN ISO 9241)

Eine ergonomisch glnstige Arbeitshaltung
setzt voraus, dass bei Anordnung und Ein-
stellung der Arbeitsmittel die KérpermaBe
des Benutzers berlcksichtigt werden. Von
wesentlicher Bedeutung flr ergonomische
Sitz- und Stehhaltung sind KérpermalRe,
Greifrdume, Blickfelder, Sehabstande und
Bewegungsabldufe.

Eine einwandfreie Sitzhaltung ist moglich,
wenn die Arbeitsmittel so angeordnet und
eingestellt sind, dass die Oberarme locker
herabhdngen und die Unterarme eine waa-
gerechte Linie in Arbeitshdhe beschreiben.
Hierbei sollten Ober- und Unterarme einen
Winkel von 90° oder gréBer bilden. AuBerdem
soll bei anndhernd waagerecht verlaufenden
Oberschenkeln und ganzflachig aufgestellten
FUBen der Winkel zwischen Ober und Unter-
schenkel 90° oder groRer sein.

Die Anordnung von Bildschirmen, Eingabe-
mitteln, Arbeitsvorlagen und zusdtzlichen
Arbeitsmitteln muss entsprechend dem
Schwerpunkt der Arbeitsaufgaben erfolgen.
Hierbei sind sowonhl die visuellen als auch die
manuellen Erfordernisse zu berlcksichtigen.
Die Arbeitsmittel sind je nach Grad der
Benutzung anzuordnen. Haufig Bendtigtes
sollte méglichst zentral im Blickfeld und
Greifraum angeordnet werden, nur gelegent-
lich Benotigtes dezentral.

Der Bildschirm sollte so aufgestellt werden,
dass der Blickabstand mindestens 50 cm
betragt.

Zusatzlich sollte der Bildschirm nach hinten
geneigt sein (max. 35°), damit die Anzeige
des Bildschirms senkrecht zur Oberfldche
betrachtet werden kann.




12 Reinigung/Pflege

Oberfldchen bitte mit einem weichen Tuch
reinigen. Verschmutzungen mit warmem
Wasser und / oder einem milden Reiniger
entfernen, danach trocken wischen.

Achtung:

Bitte keine scheuernden Reinigungsmittel
verwenden! Diese kdnnen die Oberfldchen
beschadigen.



13 Verbraucherinformationen

CEKA-Produkte werden aus hochwertigen
Materialien und unter Beachtung aller
geltenden Normen und Richtlinien gefertigt.

Die Prozesse zur Herstellung sind im
integrierten Managementsystem fur Qualitat,
Umwelt und Energie nach DIN EN ISO 9001 |
14001 und 50001 zertifiziert.

FUr VerschleiBteile werden Ersatzlieferungen
Uber einen Zeitraum von mindestens 5
Jahren gewdhrleistet.

Die wesentlichen Materialbestandteile

der VitalForm-Tische sind Holzwerkstoffe
(Tischplatte), Metallbaugruppen (Gestell) und
Elektrokomponenten (Antrieb).

Fur die Tischplatten werden ausschlieBlich
Spanplatten der Emissionsklasse E1
verwendet.

Das dafir verarbeitete Holz stammt

aus legalen Quellen und aus nachhaltig
bewirtschafteten Waldern, die
dkonomisch tragfahig, umweltgerecht und
sozialvertraglich bewirtschaftet werden.

Die Gestellkomponenten bestehen aus
Stahlblech und sind mit [6semittelfreien,
umweltschonenden Pulverlacken
beschichtet.

Die Motoren sind an die Hubsdulen
angeflanscht.

Alle Materialien kdnnen sortenrein getrennt
und recycelt werden.

Aus 6kologischen Griinden wird die
Verpackung am Produkt auf ein Minimum
begrenzt.

Um Uberflissigen MUll zu verhindern, erfolgt
der Schutz der Mébel beim Transport durch
wiederverwendbare Mobeldecken.



Achtung:

Elektromotorisch hdhenverstellbare Sitz-
Steh-Tische fallen unter das ElektroG

und sind mit dem Symbol

gekennzeichnet. Sie durfen

nach Ablauf der Lebensdauer

nicht im Hausmdill entsorgt werden!
Trennen Sie vor der Entsorgung die
Elektrobauteile von dem Tisch (Steuerung,
Handschalter, Hubsd&ulen mit Motoren) und
fUhren Sie diese einer umweltgerechten
Entsorgung z.B. Uber kostenfreie kommunale
Sammelstellen zu.
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